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D - M - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru rob6t w
zwigzku z Przebudowg drogi gminnej nr 191249 C w miejscowosci Zdzistawin o dtugosci 1439 mb etap II.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t w zwigzku z
Przebudowa drogi gminnej nr 191249 C w miejscowosci Zdzistawin o dtugosci 1439 mb etap Il

1.3. Zakres rob6t obj etych SST

D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

D-04.03.01 OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONS TRUKCYJNYCH

D-04.08.05 WYROWNANIE PODBUDOWY KRUSZYWEM STABILIZO WANYM MECHANICZNIE
D-05.03.08 NAWIERZCHNIA PODWOJNIE POWIERZCHNIOWO UT RWALANA

D - 06.03.02 NAPRAWA POBOCZY GRUNTOWYCH

1.4. Okre $lenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-uzytkowa (droga) albo jego czesc
stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2.  Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dilugos$¢ mostu - odlegto$¢ miedzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych z nadsypka - odlegto$¢ w
Swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowej.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzgdzeniami
technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane
na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robo6t, rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawca i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkodg terenowg dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego, o ktérej wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w
sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielgcymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.

1.4.13. Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) - cze$¢ obiektu oparta na podporach mostowych, tworzgca ustréj niosacy
dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania
przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w ksigzce obmiaréw
podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia
wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakos$ci materiatow oraz robét.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg projektowa i specyfikacjami technicznymi,
zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.4.19. MSST - obiekt zbudowany nad przeszkodg wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i

zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujgca sie miedzy warstwg $cieralng a podbudowg, zapewniajgca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni
i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzgca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze$é nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy
zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérna cze$¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona sktada¢ sie z jednej lub
dwéch warstw.

f)  Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem
wody, mrozu i przenikaniem czgstek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsgczajacg lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtbwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej
powyzej.

i)  Warstwa odsgczajgca - warstwa stuzagca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.



1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres
budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos$¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat
okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz
drzew i krzew6éw. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i
$rodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - cze$é korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa
ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtebokosci przemarzania.

1.4.28. Podtoze ulepszone nawierzchni - goérna warstwa podioza, lezagca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia
przejecia ruchu budowlanego i wkasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu, w formie
pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.31. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana
parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejgcego potgczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku wedréwek zwierzat dziko
zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina,
bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag,
kanat, cigg pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu
bedacego przedmiotem robot.

1.4.36. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktada¢ sie z petnej $ciany, stupéw lub innych form konstrukcyjnych, np.
skrzyn, komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji
zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpietos¢ teoretyczna - odlegtosé migedzy punktami podparcia (fozyskami), przesta mostowego.

1.4.39. Szeroko$¢ calkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegto$¢ miedzy zewnetrznymi krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii
prostopadtej do osi podtuznej, obejmuje catkowitg szeroko$¢ konstrukcyjng ustroju niosgcego.

1.4.40. Szeroko$¢ uzytkowa obiektu - szerokos$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczeg6lnych rodzajow ruchu oraz szerokos$¢
chodnikéw mierzona w $wietle porgczy mostowych z wytgczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajgcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.  Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako
tworzgce czes¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagtebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowa lub inng drogg dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsigwziecia budowlanego, stanowigca odrebng cato$¢ konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do
samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robét zwigzanych z budowa, modernizacja/
przebudowag, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowe;j lub jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz ace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych rob6t, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte
przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz
dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego
robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczeg6towych warunkach
umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacje projektowa:
- Zamawiajgcego; wykaz pozycji, ktore stanowig przetargowg dokumentacje projektowg oraz projektowg dokumentacje wykonawczag
(techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktérg Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodnos$¢ robot z dokumentacjg projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu
stanowig cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdinych dokumentéw obowigzuje kolejno$¢ ich waznosci wymieniona w
+Kontraktowych warunkach ogélnych” (,Og6lnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw lub opuszczeh w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie sg wazniejsze od wymiar6éw okreslonych na podstawie odczytu ze skali
rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacjg projektowg i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w
ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli musza wykazywa¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub SST i wptynie to na niezadowalajgca
jakos¢ elementu budowili, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.



1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejgcych obiektéw (jezdnie, $ciezki rowerowe,
ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzgdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z
odpowiednim zarzgdem drogi i organem zarzadzajgcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. W
zaleznosci od potrzeb i postepu robét projekt organizacji ruchu powinien byé na biezgco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w
stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajgce takie jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajgc w ten spos6b bezpieczenstwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapoér i znakéw, dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgledéw
bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajgce beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystgpienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloéciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tre$¢
bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty
okres realizacji rob6t.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene kontraktowa.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia, porecze,
oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robét, wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujgcych przy realizacji robét, Wykonawca odpowiednio
oznakuje w spos6b uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystgpienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres¢
bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty
okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuije sig, ze jest wiaczony w cene kontraktowa.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania roboét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i
wokoét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla os6b lub débr publicznych i innych, a wynikajgcych z nadmiernego
hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegélny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynoéw, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych,

2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bedzie utrzymywac¢, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez
personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w spos6b trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatdbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda mialy aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie
okreslajgcg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na $rodowisko.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu robét ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste)
mogg byé uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materiatéw od wtasciwych organéw administracji pafnstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek
zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajgcy.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzagdzenia podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz
uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie
trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju rob6t, ktére majg byc
wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze
lokalne o zamiarze rozpoczecia robdét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowg mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowa¢ roboty w sposéb powodujacy
minimalne niedogodnosci dla mieszkancéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy,
spowodowane jego dziatalnoscia.



Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawcg a wiascicielami
nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wkasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie
ingerowat w takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca bedzie stosowaé sie do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy transporcie materiatow i
wyposazenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wlasciwych wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu moze polecié, aby pojazdy nie spetniajgce tych warunkéw zostaly usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujgce
nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadat za naprawe wszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych
dla zdrowia oraz nie spetniajagcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony
zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg
uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochroneg robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty
wydania potwierdzenia zakonczenia robét przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac¢ roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby
budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpocza¢
roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzgdzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy
i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych
postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetienie wszelkich wymagan prawnych
odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z
wykonywaniem robét i w sposéb ciggty bedzie informowac Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i
inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowaznos$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére spetnia¢ maja materiaty, sprzet i inne
towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i
przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sg panstwowe lub odnoszg sig do
konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce rowny lub wyzszy poziom wykonania niz
powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Réznice pomigdzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢é doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budowy bedg uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢
Inzyniera/Kierownika projektu i postepowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapig
op6znienia w robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawcg ustali wydtuzenie czasu wykonania robét i/lub
wysokos¢ kwoty, o ktorg nalezy zwiekszy¢ cene kontraktowa.

1.6. Zaplecze Zamawiaj gcego (o ile warunki kontraktu przewidujg realizacje)

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ Zamawiajgcemu, pomieszczenia biurowe, sprzet, transport oraz inne urzadzenia
towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01 ,Zaplecze Zamawiajgcego”.

2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do rob6t, Wykonawca
przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegétowe informacje dotyczgce proponowanego zrodta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak réwniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrddta uzyskajg
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w spos6b
ciggly spetniaja wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wladz na pozyskanie materiatow ze zrédet miejscowych
wiaczajgc w to zrodla wskazane przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty
przed rozpoczeciem eksploatacii zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajgcg raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji
panstwowej i samorzadowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatbw pochodzacych ze zrédet
miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne jakie okazg sie potrzebne w zwigzku z
dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdéw, dokopdw i miejsc pozyskania materiatdw miejscowych bedg formowane w hatdy i
wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.



Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop6w na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy
beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszczegélnione w
dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrédet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadaj ace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i ztozone w miejscu wskazanym
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te dla
ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie odpowiednio przewarto$ciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac
sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialtu w wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w
okresie diuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one uzyte do robét, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jakos¢ i wtasciwosci i byty dostepne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatbw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwoérni materiatow

Wytwornie materiatbw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prébki materiatbw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wyniki tych kontroli
beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materiatéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytwaérni, muszg by¢ spetnione nastepujgce warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialdw w czasie przeprowadzania
inspekciji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie odbywa sie produkcja materiatéw
przeznaczonych do realizacji rob6t,

c) Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezagcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla
przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wpltywu na jako$é
wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci
wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku
ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowa¢ przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentaciji
projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i
badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany
sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang przez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robo6t.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jako$¢
wykonywanych rob6t i wtasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkdéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i
wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedag spetnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie spetniajgce tych warunkéw moga byé dopuszczone
przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé¢ na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zastosowanych materiatdw i
wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robét opracowanym przez
Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementéw robét zgodnie z
wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostana, usunigte przez Wykonawce na whasny koszt, z
wyjatkiem, kiedy dany btad okaze sig skutkiem biedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/ Kierownika
projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za ich doktadnosc¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatbw i elementéw robét bedg oparte na
wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu



decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatéw i robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inzyniera/Kierownika
projektu, pod grozbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jako $ci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac¢ i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu program zapewnienia jakosci. W
programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposéb wykonywania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan
organizacji robét gwarantujgcy wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacijg projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) czes¢ ogolng opisujaca:

— organizacje wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadzenia robét,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- sposob zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotoéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczeg6lnych elementéw robét,

—  system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robét,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca

zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw sterujgcych, a takze
wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych
informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czes$¢ szczegbtowg opisujgca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do
sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposo6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu,

— spos6b i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materialéw, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegélnych elementéw robot,

—  spos6b postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako $ci robét

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jakos$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robét i jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli,
wiaczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robo6t.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robét z czestotliwoscia zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$é sg okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie
zostaty one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach dotyczgcych
urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te bedg tak
powazne, ze moga wpltynaé ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych materiatow i
dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia
jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sig¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie
jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu. Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu bedg odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b
zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatéw, ktére budzg
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Kierownika
projektu.

6.5. Raporty z bada n
Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej
jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedtug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez In zyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatbw w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatdw powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.



Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez Wykonawce, poprzez miedzy innymi
swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatéw i rob6t z wymaganiami SST na podstawie wynikéw wtasnych badan kontrolnych jak i
wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli
wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze sie wytgcznie na wtasnych badaniach
przy ocenie zgodnosci materiatow i robét z dokumentacjg projektowg i SST. Moze réwniez zlecié¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie
powtdérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i
pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm,
aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polska Normg lub
— aprobata techniczng,w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong
w pkt 1
i ktére spetniaja wymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robét bedzie posiadac te
dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od przekazania
Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyé przebiegu robét, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz
technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zalgcznika i opatrzone datg i
podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczeg6lnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,

— date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczeg6lnych elementéw robot,

—  przebieg rob6t, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

— daty zarzadzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, czg$ciowych i ostatecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym w zwigzku z
warunkami klimatycznymi,

— zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

— dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét,

— dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

— dane dotyczace jakosci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdéinych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem
stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sig. Projektant nie jest jednak strong
umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecenn Wykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw robot. Obmiary
wykonanych robét przeprowadza sie w sposob ciggty w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci materiatéw, orzeczenia o jakosci materiatéw, recepty robocze i
kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zatgczniki
do odbioru rob6t. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujagce dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustalen,
f)  korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.



Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wglagdu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentacjg projektowg i SST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robét i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w
innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okre $lania ilo $ci rob6t i materiatow

Dlugosci i odlegtosci pomigedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;j.
Jesli SST whasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m? jako dtugosé pomnozona przez sredni przekroj.
llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprz et pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t bedg zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujacych
to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania rob6t.

7.4. Wagi i zasady wa zenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym wymaganiom SST Bedzie utrzymywac to
wyposazenie zapewniajgc w sposob ciggty zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze w przypadku wystepowania
diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki
obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w formie oddzielnego zatgcznika do ksigzki obmiaréw, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikaj acych i ulegaj gcych zakryciu

Odbidr rob6t zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych rob6t, ktére w dalszym
procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania og6lnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowosé danej czesci rob6t do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie p6zniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakosc¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr cz gsciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego rob6t dokonuje sie wg zasad jak
przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru rob6t dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika
budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny rob6t nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacjg projektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajgcych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajgcych w warstwie $cieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.



W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robét w poszczegélnych asortymentach nieznacznie odbiega od
wymaganej dokumentacjg projektowg i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potragcen, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru ostatecznego robét sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce dokumenty:

1. dokumentacje projektowg podstawowsg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2.  szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4.  dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

7. opinig technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych
zgodnie z SST i PZJ,

8.  rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.)

oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét wtascicielom urzadzen,
9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robét i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego,
komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajgce bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i
zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4
,Odbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNO $CI
9.1. Ustalenia og6lne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji
kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej
pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania
sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob6t bedg obejmowac:
— robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,
- warto$c¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,
—  koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogoéinych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki
okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegoélnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuije:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania
budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajgcych z
postepu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(c) optaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan i drenazu,

(f) tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i $wiatet,
(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usunigcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p&zniejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej
(Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z p6zniejszymi zmianami).



D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z
odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych w zwigzku z Przebudowg drogi gminnej nr 191249 C w miejscowosci Zdzistawin o diugosci
1439 mb etap Il.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét w zwigzku z
Przebudowg drogi gminnej nr 191249 C w miejscowosci Zdzistawin o diugosci 1439 mb etap Il

1.3. Zakres rob6t obj etych SST
Roboty pomiarowe przy przebudowie drogi powiatowej - 1,39 km
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres robét pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokos$ciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtdwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
b) uzupetienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w spos6b utatwiajgcy odszukanie i ewentualne
odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektéw mostowych

Woyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktéw wysokosciowych, zastabilizowanie ich w
sposéb trwaly, ochrone ich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie
usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okre $lenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogblne wymagania dotycz ace robét
0Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdéine” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycz gce materiatdw
Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury
metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robét ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny mie¢ érednice od 0,15
do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowa¢ paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla
punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i diugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie¢ diugo$é okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycz ace sprz etu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzegtu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowa¢ nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktdow wysokosciowych powinien gwarantowac¢ uzyskanie wymaganej
doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycz gce transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 4.
4.2. Transport sprz etu i materiatow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.



5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajgcego dane zawierajgce lokalizacje i wspotrzedne punktow
gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne
niezbedne do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i
(lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu.
Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie r6znig sig¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez
Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z réznic rzednych terenu podanych w dokumentaciji projektowej i rzednych rzeczywistych,
akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe
w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez
Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce w sposéb
wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzdr tych oznaczen powinny byé zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczeh w czasie trwania robét. Jezeli znaki
pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osit  rasy i punktéw
wysoko $ciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub
stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robét ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy
punktami gltébwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajgcy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym
obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegto$¢ migedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast
w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami rob6t zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw towarzyszacych. Jako
repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery
robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy
osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km,
stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i
jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i
uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla
autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drég. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w
stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robét zastgpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi,
umieszczonych poza granica robét.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopéw na powierzchni terenu (okreslenie
granicy rob6t), zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia rob6t i w
miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w
przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajgcej 1 metr oraz wykopow gtebszych niz 1 metr. Odlegto$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy
dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegto$é ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych
przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow i wykopdéw o ksztalcie zgodnym z dokumentacjg
projektowa.

5.6. Wyznaczenie poto zenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okreslajagcych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczeg6lnosci przyczotkéw i filarow mostéw i wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja projektowa powinna zawiera¢ opis odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczenia
tych obiektow.

Potozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z doktadnosciag okreslong w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robot

Ogédlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Kontrola jako $ci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokos$ciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdinych
zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw jest czescig obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru rob6t

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru rob6t

Odbidr rob6t zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub
protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNO $CI
9.1. Ogolne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno s$ci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

— uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojéw,

—  zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Ptatnos$¢ robét zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jest ujeta w koszcie robt mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

NookwNE



D-04.03.01 OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONS TRUKCYJINYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni w zwigzku z Przebudowa drogi gminnej nr 191249 C w miejscowosci Zdzistawin o
dtugosci 1439 mb etap II.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t w zwigzku z
Przebudowa drogi gminnej nr 191249 C w miejscowosci Zdzistawin o dtugosci 1439 mb etap Il

1.3. Zakres robét objetych SST
- oczyszczenie nawierzchni podbudowy - 5 009,00 m?
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogdéine” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace rob6t
Ogo6lne wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw konstrukcyjnych nawierzchni sa:
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
— kationowe emulsje $redniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
— uptynnione asfalty $rednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw z mieszanek mineralno-asfaltowych:
- kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
— uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-96173 [3],
— asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170 [2], za zgoda Inzyniera.

2.3. Wymagania dla materiatéw

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podano w EmA-94 [5].
Wymagania dla asfaltéw drogowych podano w PN-C-96170 [2].

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza Zuzycie (kg/m?)
1 Emulsja asfaltowa kationowa 0d 0,4 do 1,2
Asfalt drogowy D 200, D 300 0od 0,4 do 0,6

Doktadne zuzycie lepiszczy powinno byé¢ ustalone w zaleznos$ci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i zaakceptowane przez
Inzyniera.

2.5. Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mogg powodowa¢ utraty cech lepiszcza i obnizenia jego jakosci.w

Lepiszcze nalezy przechowywa¢ w zbiornikach stalowych wyposazonych w urzadzenia grzewcze i zabezpieczonych przed dostepem
wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza sie magazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanych, betonowych lub zelbetowych przy spetnieniu
tych samych warunkéw, jakie podano dla zbiornikéw stalowych.

Emulsje mozna magazynowa¢ w opakowaniach transportowych lub stacjonarnych zbiornikach pionowych z nalewaniem od dna.

Nie nalezy stosowa¢ zbiornika walcowego lezgcego, ze wzgledu na tworzenie si¢ na duzej powierzchni cieczy ,kozucha” asfaltowego
zatykajgcego p6zniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nalezy przestrzega¢ zasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

-  szczotek mechanicznych,

zaleca sie uzycie urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna byé wykonana z twardych elementéw czyszczacych i stuzy¢ do
zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen przylegajgcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna posiada¢ migkkie elementy
czyszczace i stuzy¢ do zamiatania. Zaleca sie uzywanie szczotek wyposazonych w urzgdzenia odpylajace,

-  sprezarek,

- Zzbiornikéw z woda,

- szczotek recznych.



3.3. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywa¢ skrapiarke lepiszcza. Skrapiarka powinna by¢ wyposazona w urzgdzenia
pomiarowo-kontrolne pozwalajgce na sprawdzanie i regulowanie nastepujacych parametrow:
— temperatury rozktadanego lepiszcza,
- ci$nienia lepiszcza w kolektorze,
—  obrotéw pompy dozujgcej lepiszcze,
- predkosci poruszania sie skrapiarki,
- wysokosci i dlugosci kolektora do rozktadania lepiszcza,
— dozatora lepiszcza.
Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie tak, aby bytlo mozliwe zachowanie statej temperatury lepiszcza.
Wykonawca powinien posiada¢ aktualne $wiadectwo cechowania skrapiarki.
Skrapiarka powinna zapewnié rozktadanie lepiszcza z tolerancjag + 10% od ilo$ci zatozone;j.

4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mogg by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samochodowych, posiadajgcych izolacje termiczna, zaopatrzonych w
urzadzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczonych przed dostepem wody.

Emulsja moze by¢ transportowana w cysternach, autocysternach, skrapiarkach, beczkach i innych opakowaniach pod warunkiem, ze
nie beda korodowaty pod wptywem emulsji i nie bedg powodowaly jej rozpadu. Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji powinny by¢
przedzielone przegrodami, dzielgcymi je na komory o pojemnosci nie wigkszej niz 1 m®, a kazda przegroda powinna mieé¢ wykroje w dnie
umozliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone do transportu lub sktadowania emulsji powinny by¢ czyste i nie
powinny zawiera¢ resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Og6lne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunigciu luznego materiatu, brudu, btota i kurzu przy uzyciu szczotek mechanicznych, a
w razie potrzeby wody pod ci$nieniem. W miejscach trudno dostgpnych nalezy uzywa¢ szczotek recznych. W razie potrzeby, na terenach
niezabudowanych, bezposrednio przed skropieniem warstwa powinna by¢ oczyszczona z kurzu przy uzyciu sprezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy byla uzywana woda, to skropienie lepiszczem moze nastgpi¢ dopiero po wyschnieciu warstwy, z
wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzchnia moze by¢ wilgotna.

Skropienie warstwy moze rozpocza¢ sie po akceptacji przez Inzyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna byé skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w miejscach trudno dostepnych recznie (za pomocg
weza z dyszg rozpryskowa).

Temperatury lepiszczy powinny miesci¢ sie¢ w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza Temperatury (°C)
1 Emulsja asfaltowa kationowa od 20 do 40 ”
2 Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsje nalezy ogrza¢ do temperatury zapewniajgcej wymagang lepkos¢.

Jezeli do skropienia zostata uzyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinna by¢ pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na
czas niezbedny dla umozliwienia penetracji lepiszcza w warstwe i odparowania wody z emulsji. W zaleznosci od rodzaju uzytej emulsji czas ten
wynosi od 1 godz. do 24 godzin.

Przed utozeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien zabezpieczy¢ skropiong warstwe nawierzchni
przed uszkodzeniem dopuszczajgc tylko niezbedny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Og6lne zasady kontroli jakosci rob6t

Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien przeprowadzi¢ prébne skropienie warstwy w celu okreslenia optymalnych
parametréw pracy skrapiarki i okreslenia wymaganej ilosci lepiszcza w zaleznosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna by¢é oparta na atestach producenta z tym, ze Wykonawca powinien kontrolowa¢ dla kazdej dostawy
wihasciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.



Tablica 3. Wiasciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie rob6t

L Kontrolowane wtasciwosci Badanie
Lp. Rodzaj lepiszcza wedtug normy
1 Emulsja asfaltowa kationowa lepkos$¢ EmA-94 [5]
2 Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2. Sprawdzenie jednorodnosci skropienia i zuzycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi¢ kontrole ilosci rozkladanego lepiszcza wedlug metody podanej w opracowaniu ,Powierzchniowe utrwalenia.
Oznaczanie ilosci rozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest:
-m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropionej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje sig¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m® oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
— mechaniczne oczyszczenie kazdej nizej polozonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentualnym polewaniem wodg lub uzyciem
sprezonego powietrza,
— reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen.
Cena 1 m? skropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapiarek,
— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetracji asfaltow
2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty

4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilosci rozkltadanego lepiszcza i kruszywa”. Zalecone przez GDDP do stosowania pismem GDDP-
5.3a-551/5/92 z dnia 1992-02-03.
5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-94. IBDIM - 1994 r.



D-04.08.05 WYROWNANIE PODBUDOWY KRUSZYWEM STABILIZO WANYM MECHANICZNIE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
wyréwnaniem podbudowy kruszywem stabilizowanym mechanicznie w zwigzku z Przebudowa drogi gminnej nr 191249 C w miejscowosci Zdzistawin
o dlugosci 1439 mb etap II.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t w zwigzku z
Przebudowg drogi gminnej nr 191249 C w miejscowosci Zdzistawin o dtugosci 1439 mb etap II.
1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z wykonaniem wyréwnania
podbudowy:

Profilowanie z lokalnym uzupenieniem istrjegj nawierzchni 225,00 i

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Warstwa wyréwnawcza - warstwa o zmiennej giebaktadana na istniggej warstwie w celu wyréwnania jej nieréwsoow profilu
poprzecznym i podinym.

1.4.2.Pozostate ok&enia g zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjamppdanymi w SST D-M-00.00.00
+Wymagania ogélne” pkt 1.4 oraz w SST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagangolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotycrce robét

Ogélne wymagania dotygee robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogoblne wymagania dotycrce materiatow

Ogélne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padanSST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania wyréwnania podbudowy kuszywem stabilizowanym
mechanicznie

Do wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanynecthranicznie nalyy stosowd materialy spetniace wymagania
okreslone w:
SST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogbpkt 2,
SST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanegolstavanego mechanicznie” pkt 2,
SST D-04.04.03 ,Podbudowazazla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie”
pkt 2.

2.3. Sktadowanie materiatéw

Kruszywa uywane do robét naky sktadow& w zasiekach materialowych na padioutwardzonym, dobrze odwodnionym w
warunkach zabezpiecaajch je przed zmieszaniem z innymi gatunkami krusizirakcjami.
Materiat w okresie sktadowania nie #eoulec zanieczyszczeniu.

3. SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotycrce spratu

Ogdlne wymagania dotysgee sprgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” Pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Do wykonania wyréwnania podbudowy kruszywem tanmarsgabilizowanym mechanicznie Wykonawca powiniespynowéa
sprztem okrélonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wynragabgolne” pkt 3.

4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganiagine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Transport kruszyw powinien spetdiwymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,,Podbudowy z kruszyw. Wymaagago6lne” pkt
4,

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-NMDOD ,Wymagania ogdélne” pkt 5.



5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Zasady i warunki wytwarzania mieszanki kruszywavipoy spetnié wymagania okrdone w SST D-04.04.02 ,Podbudowa z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie’spkt

5.3. Przygotowanie powierzchni podbudowy dowyréwnania kruszywem
stabilizowanym mechanicznie

Przed przyspieniem do wykonywania wyréwnania powierzchnia paiitwy powinna zosta oczyszczona z wszelkich
zanieczyszczg zgodnie z SST D-04.03.01 ,Oczyszczenie i skrapierarstw konstrukcyjnych” pkt 5.

Powierzchnia podbudowy ttuczniowej lub z kruszyweqwidziana do wyréwnania powinna zdsgzed ukladaniem warstwy
wyréwnawczej zoskardowana naelybkas¢ 7 cm, co pozwoli na wigiwe zwhzanie wykonanej warstwy wyréwnawczej z istnosj
podbudowy.

Prace pomiarowe powinny &yykonane w sposéb umaviajacy wykonanie wyréwnania podbudowy zgodnie z dokutaen
projektows.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania wymdania podbudowy powinny Bywczeniej przygotowane, odpowiednio
zamocowane i utrzymywane w czasie robét przez Wakan

Paliki lub szpilki powinny b¥ ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposébkzaptowany
przez Irkyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinmoazliwia¢ naciagnigcie linki do wytyczenia rob6t w odgiach nie
wigkszych nz co 10 m.

Po wytyczeniu wyréwnania podbudowy naleustawt wzdtuz istniegcej podbudowy prowadnice w taki sposéb, aby
wyznaczaty onécisle warstw wyrownawcza podbudowy w stanie niezeggczonym. Prowadnice winny bystawione stabilnie, w sposéb
wykluczapcy ich przesuwanie giw czasie uktadania i zesgczania kruszywa.

5.4. Odcinek probny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinienkaiya odcinek probny, zgodnie z zasadami ékmeymi w SST D-
04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogéing’jk

5.5. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ uktadanej warstwy wyréwnawczej z kruszywa stabilianego mechanicznie nie aeoby¢ po zagszczeniu
mniejsza od najwkszego wymiaru ziarna w kruszywie. Warstwyréwnawcza z kruszywa stabilizowanego mechanicznie uktada si
zagszcza wedlug zasad oklenych w SST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa taeganstabilizowanego mechanicznie” pkt 5 oraz SST
D-04.04.03 ,Podbudowazizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie’fk

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogédlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdnbadania zgodnie z ustaleniami zawartymi w SST D942
+Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego ar@chnie” pkt 6 oraz SST D-04.04.03 ,Podbudowauzla wielkopiecowego
stabilizowanego mechanicznie” pkt 6.

6.3. Badania w czasie robot

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiar6w w czasie wykonywania wyréwnania podbugopodano w SST D-04.04.00
+Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbowy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygzych cech geometrycznych wykonanego wyréwnania pawiby zgodne z
okreslonymi dla podbudowy w SST D-04.04.0@¢Budowy z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogédline zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®PANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest n? (metr szécienny) wbudowanego kruszywa stabilizowanego mechatre.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoblne zasady odbioru robét

Ogédlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QNymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektova, SST i wymaganiami kiyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 eaigiki pozytywne.
8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwjzane z wykonaniem wyréwnania podbudowy paalgo robét ulegajcych zakryciu. Zasady ich odbiorwa skreslone
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 8.2.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci

Ogédlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1Thwyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym nagitznie obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
— transport materiatu na plac budowy,
- przygotowanie mieszanki,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roziozenie i zagszczenie mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane z wykonaniem wyréwnania kruszywem stabilizomamechaniczniegspodane w SST D-04.04.00
+Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 10.



D-05.03.08 NAWIERZCHNIA PODWOJNIE POWIERZCHNIOWO UTRW ALANA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni podwdjnie powierzchniowo utrwalaneuj w zwigzku z Przebudowa drogi gminnej nr 191249 C w miejscowosci Zdzistawin o
dtugosci 1439 mb etap II.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t w zwigzku z
Przebudowa drogi gminnej nr 191249 C w miejscowosci Zdzistawin o dtugosci 1439 mb etap Il

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t azanych z wykonaniem podwdéjnego powierzchnigo utrwalenia
nawierzchni na drogach olggonych ruchem od lekkiego dcezkiego.

Zalkczony do niniejszej specyfikacji zaknik pt. ,Projektowanie powierzchniowego utrwakeniWytyczne i zalecenia” [7] me byc
wykorzystywany przy okrdaniu rodzaju powierzchniowego utrwalenia, rodzagkcji kruszywa i lepiszcza i ich ifai.

Nawierzchnia podwéjnie powierzchniowo utrwale—5 009,00 r
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Podwdjne powierzchniowe utrwalenie nawierz:

Podwojne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni gdiiegiem utrzymaniowym polegaym na kolejnym rozizeniu:
- warstwy lepiszcza,
- warstwy kruszywa,
— drugiej warstwy lepiszcza,
- warstwy drobniejszego kruszywa.
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Ogoblne wymagania dotygee robét podano SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

1.4.2.Pozostate okidenia

Pozostate okidenia podstawowe gs zgodne z obowkzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami i z definiciami podani w SST D-M-00.00.00
+,Wymagania ogéine” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycice robot

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotycrce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podas SST D-M00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt
2.2. Kruszywa
2.2.1.Wymagania dotycgce kruszyw

Do powierzchniowego utrwalania najestosowd grysy lubzwiry kruszone o wskich frakcjach uziarnienia, spiajace wymagania wg tablicy 1 i
2, zgodne z normPN-B-11112 [1] i wytycznymi CZDP [6] przy jednoczesnymvaglednieniu ycislen zawartych w niniejszyc SST.

Do podwdjnego powierzchniowego utrwalenia aglstosowa kruszywo tamane o frakcjach: od 4 mm 6,3 mm; od 6,3 mm do 10 mm; od
mm do 12,8 mm i od 12,8 mm do 16 mm.

Dopuszcza si stosowanie wskich frakcji gryséw o wymiarach innych zniwyzej podane pod warunkienie zostan zaakceptowanerzez
Inzyniera.

Do wykonania powierzchniowego utrwaleniie dopuszcza skruszywa pochodzego ze skat wapiennych.

Tablica 1. Wymagania dla grysuwiru kruszonego w zaimosci od klasy kruszyw
i kategorii ruchu

Kategoria ruchu
P . . Ciezki sredni, lekkgredni
Wyszczego6lnienie wigiwosci 3 lekki
klasa kruszywa
| Il

Scieralng¢ w bebnie kulowym po pelnej liczbie obrotéw, ubytek masg 25 35
wigkszy niz, %(m/m): (40) (45)
Scieralnag¢ w bebnie kulowym po 1/5 pelnej liczby obrotéw, ubyteksy w
stosunku do ubytku masy po petnej liczbie obrotéie wickszy ni;, 25 35
%(m/m):
Nasikliwosé nie wicksza nk, %(m/m): 1,5 2,0
Mrozoodporné¢ wg metody zmodyfikowanej, ubytek masy niekgzy ni,
%(m/m): 10,0 30,0

*  -dlazwiréw kruszonych przyjto takie same wymagania jak dla kruszywa famar
(grysow).
() -wartasci podane w nawiasach dotycaytacznie kruszywa granitoweg



Tablica 2. Wymagania dla grysuwiru kruszonego w zakmosci od gatunku kruszywa
i kategorii ruchu

Kategoria ruchu

i . ; lekkosredni
Wyszczegolnienie whaiwosci Cigzki | sredni i lekki
Gatunek kruszywa
1 2

Zawartd¢ ziarn mniejszych 10,075 mm odsianych na mokro, niegegj
niz, %(m/m): 05 0,5 0,5

Zawartd¢ frakcji podstawowej, nie mniejni%(m/m):

85,0 85,0 85,0
Zawartdé¢ nadziarna, nie wcej niz, %(m/m): 8,0 8,0 8,0
Zawartdg¢ podziarna, nie wtej niz, %(m/m): 10,0 10,0 10,0
Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, nie wicej niz, %(m/m): 0.1 01 0.2
Zawartd¢ ziarn nieforemnych, nie weej niz, %(m/m): 156 20,0 250

. . ) barwa cieczy nie ciemniejszaznzorcowa
Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych

Zawartd¢ przekruszonych ziariwirowych, nie wgcej niz, %(m/m): .
P Y Y boej né. %6(m/m) - 10,0° 15,0

* - wymagania zostaty zgkiszone w stosunku do normy PN-B-11112 [1]
ki - dotyczy grysu produkowanego z kruszymaturalnego.

2.2.2.Skladowanie kruszyw

Wykonawca zapewni sktadowanie kruszyw na sktadkawh zlokalizowanych jak najtikj wykonywanego odcinka powierzchniowego utrwalenia
Podiaze sktadowiska powinno yréwne, dobrze odwodnione, czyste, o twardej paeteni zabezpieczgjej przed zanieczyszczeniem kruszywa w czasie jego
sktadowania i poboru. Kaa frakcja kruszywa, jego klasa i gatunekldsktadowane oddzielnie, w sposob ufiwiajacy ich mieszanie sizaréwno w czasie
sktadowania, jak rownietadowania i transportu.

2.3. Lepiszcza
2.3.1.Wymagania dla lepiszczy

Niniejsza SST uwzgtnia jako lepiszcze do powierzchniowego utrwaleriidko drogowe kationowe emulsje asfaltowe szybkpexlowe
niemodyfikowane i modyfikowane rodzaju K1-65, K1; K-65MP, K1-70MP, spetniage wymagania zawarte w tablicy 3 zgodnie z opracieva ,Warunki
techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe Em-94” - IBDIM - 1994 [5].

Tablica 3. Wymagania dla drogowych emulsji katiogotv niemodyfikowanych [5]

Badane wiéciwosci Rodzaj emulsj

K1-65 K1-70
Zawartdg¢ lepiszcza, % od 64 do 66 od 69 do 71
Lepkas¢ wg Englera wg PN-C-04014 [2E, 6 i
nie mniej ni:
Lepkas¢ BTA O 4 mm (s), nie mniej ai - 7
Jednorodng:, %, # 0,63 mm, nie wcej niz: 0,10 0,10
Jednorodng, %, # 0,16 mm, nie wcej niz: 0,25 0,25
Trwatos¢, %, 0,63 mm po 4 tyg., nie gdej niz: 0,4 0,4
Sedymentacja, %, nie mniejni 5,0 5,0
Przyczepné do kruszywa, %, nie mniej i 85 85
Indeks rozpadu, g/100 g, nieqeej niz: 80 80

Kationowe emulsje asfaltowe rodzaju K1-70 zalé¢ast®sowa do wykonywania powierzchniowego utrwalenia na defgo ruchurednim. Przy
ruchu mniejszym odredniego dopuszczagsstosowanie emulsji K1-65. Powierzchniowe utrwaeniaze by wykonywane réwnig na drogach o ruchu
cigzkim, lecz przy uyciu kationowej emulsji modyfikowanej, przy czymleeane jest stosowanie emulsji wytwarzanej przyciu asfaltu wczéniej
modyfikowanego.

Wymagania dla drogowych emulsji kationowych mokigfvanych zawarteasw tablicy 4.

Dopuszcza giréwniez stosowanie asfaltéw fluksowanych lub polimeroaétal

Inne lepiszcza nidrogowe emulsje asfaltowe szybkorozpadowe (modwfdne i niemodyfikowane) mphy¢ stosowane pod warunkiem
posiadania aprobaty technicznej wydanej przez upiaw jednostk i musz by¢ zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca do wykonania powierzchniowych utrwatapewni lepiszcza od jednego dostawcy.

2.3.2.Skladowanie lepiszczy
Do skftadowania lepiszczy Wykonawcayje cystern, pojemnikéw, zbiornikéw lub beczek.
Cysterny, pojemniki, zbiorniki i beczki przeznaoeodo sktadowania emulsji powinnydgzyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.
Przy przechowywaniu asfaltowej emulsji Wykonawest zobowizany przestrzeganastpujace zasady:

— czas skladowania emulsji nie powinien przekréa&an-cy od daty jej wyprodukowania,

- temperatura przechowywania emulsji nie powinnatiysza ni +5°C.

Tablica 4. Waciwosci drogowych emulsji kationowych modyfikowanych



Oznaczenia Klasa emulsji
. . Szybkorozpadowe
Badane wiéciwosci
K1-65MP K1-70MP
Zawartdg¢ lepiszcza, % od 64 do 66 od 69 do 71
Lepkas¢ wg Englera wg PN-C-04014 [k,
nie mniej ni: 6 B
Lepkas¢ BTA O 4 mm (s), nie mniej ai - 7
Jednorodné, %, # 0,63 mm, nie weej niz: 0,20 0,20
Trwalos¢, %, # 0,63 mm po 4 tyg., nie yeiej niz: 0,5 0,5
Sedymentacja, %, nie mniegni 5,0 5,0
Przyczepnéc do kruszywa, %, nie mniej i 85 85
Indeks rozpadu, g/100 gnie wiecej niz: 90 90

0 przy powierzchniowych utrwaleniach wykonywanych varankach upatu (temp. powietrza paey 30°C i nawierzchni powsej 40°C) maksymalna
wartas¢ indeksu rozpadu nie by podniesiona do 100 g/100 g.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycge sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt
3.2. Rodzaje spretu do wykonania powierzchniowego utrwalenia

Wykonawca przyspujacy do wykonania powierzchniowego utrwalenia powinigykaza sic mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
— szczotek mechanicznych - do oczyszczania nawierieisuwania niezwizanych ziarn po wykonaniu powierzchniowego utrwiden
—  skrapiarek lepiszcza - do rozknia lepiszcza na nawierzchni,
- rozsypywarek kruszywa - do rozienia kruszywa na nawierzchni,
- walcéw drogowych - do przywatowania rozémego kruszywa.

3.3. Wymagania dla spretu

3.3.1.Szczotki mechaniczne

Zaleca sj stosowanie utgdzen dwuszczotkowych, w skilad ktérych wchodzi szczotkgkonana z twardych elementéw czysmozch, shiaca do
zdrapywania i usuwania zanieczysagzeraz szczotka rgkka shzaca do zamiatania i usuwania niegeanych ziarn kruszywa.

Ze wzgkdu na due pylenie powstafe w procesie czyszczenia, szczotki powinny kyyposaone w uradzenie pochtaniage pyly oraz
umazliwiajace czyszczenie powierzchni na sucho i na mokro.

3.3.2.Skrapiarka lepiszcza

Wykonawca robot jest zobowrany do uycia tylko takiej skrapiarki, ktéra zapewni rozémie na jezdni przewidzianej $loi lepiszcza
réwnomiernie, zaréwno w kierunku podhym jak i poprzecznym. Dla zapewnienia rGwnomiemeggtazenia przewidzianej ikei lepiszcza na nawierzchni,
skrapiarka powinna liywyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne oraz mechanizmy reguiecypozwalajce na sprawdzenie i regulowanie parametréw
takich jak:

— temperatury rozktadanego lepiszcza,

— ci$nienia lepiszcza w kolektorze,

—  obrotéw pompy dozuygej lepiszcze,

—  predkosci poruszania giskrapiarki (szczegoélnie doktadny pomiar i wskaeamizakresie zwykle od 3 do 6 km/h),
- wysokdci i dtugasci kolektora do rozktadania lepiszcza.

Dla zachowania niezmiennej temperatury rozkltadarepgiszcza, skrapiarka powinna posiadhiornik izolowany termicznie. Kolektor skrapiarki
powinien by wyposaony w dysze szczelinowe oraz posiadegulacg wysokdci swego poteenia nad powierzchaijezdni, dla zapewnienia réwnomiernego
pokrycia nawierzchni lepiszczem z dwdch lub trzelglsz. Nie dopuszczaesstosowania skrapiarek, ktorych kolektor jest wygiosy w dysze stikowe.
Zaleznosci pomigdzy wydatkiem lepiszcza a nastawami regulowanychrpatréw takich jak: énienie, obroty pompy pdkos¢ jazdy skrapiarki i temperatura
lepiszcza powinny hy zawarte w aktualnych wynikach cechowania skrégpiar

Skrapiark mazna uzna za przydata do wykonywania powierzchniowego utrwaleniazel odchylenia rozktadanego lepiszcza odsdio
zatazonych mieszcz si¢ w przedzialet 10% w kierunku podinym i poprzecznym.

3.3.3.Rozsypywarka kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawegewni jeden z porszych typow rozsypywarek kruszywa:
— doczepn do skrzyni samochodu z kruszywem,
— pchan przez samochéd z kruszywem,
- samojezds,
— doczepa do skrapiarki.
Ze wzgbdu na konieczni@ uzyskania diej doktadnéci dozowania kruszywa preferuje sizycie rozsypywarek samojezdnych.
Rozsypywark kruszywa maéna uzné za przydata do wykonania powierzchniowego utrwalenia;gl pomierzone odchylenia #oi dozowanego
kruszywa nie rénia sic od przewidzianej iléci wiecej niz o 1 I/nf.
3.3.4.Walce drogowe

Do przywalowania kruszywa Wykonawcayje walcéw ogumionych wypoganych w opony o gtadkim hiaiku, ze statym éhieniem do 0,6 MPa
i obcigzeniem 15 kN na koto oraz lekkich walcow statycznytstalowych pancerzach, pod warunkiem, nie leda one powodowaty miaizenia ziarn
kruszywa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpieszaih je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem znnny
materiatami (asortymentami) i nadmiernym zawilgaeen

4.3. Transport lepiszczy

Cysterny samochodowezywane do przewozu emulsji powinny dpodzielone przegrodami na komory o pojesmiaie wickszej n 3 nt, a
kazda przegroda powinna ndigvykroje przy dnie, aby midiwy byt przeptyw emulsji midzy komorami.



Wyjatkowo, za zgodl Inzyniera, dopuszczagstlo transportu emulsji beczki lub inne pojemnikilstve.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MM@OO ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zatazenia ogéine

Powierzchniowe utrwalenie nawierzchni jest zaliegiutrzymaniowym, ktéry pozwala na uszczelnienieiéfcej nawierzchni, zapewnia dobre
wiasciwosci przeciwpdglizgowe warstwyscieralnej, natomiast nie wplywa na poprajej nasnosci i rownasci.

Nawierzchnia, na ktérej ma bywykonane powierzchniowe utrwalenie, powinna byyremontowana, posiadawtasciwy profil podhizny i
poprzeczny oraz powierzckntharakteryzujca sic duza jednorodnécia pod wzgédem twardéci i tekstury.
5.3. Projektowanie powierzchniowego utrwalenia

5.3.1.0cena stanu powierzchni istrjegj nawierzchni

Dla ustalenia rzeczywistej #oi lepiszcza i wielkéci frakcji kruszywa pierwszej warstwy powierzchniego utrwalenia, naly ocené stopien
twarddici i tekstue powierzchni istnigjcej nawierzchni. Przy ustalaniu tekstury powierZealirwalanej mana postay¢ sk klasyfikach zamieszczanw tablicy
5.

Przy okrdlaniu stanu powierzchni dopuszcza stosowanie przez Wykonawdénnych metod oceny stanu nawierzchni zaaprobowamyzez
Inzyniera.

Tablica 5. Klasyfikacja stanu powierzchni utrwalpnawierzchni

- ] - ] Glebokas¢ tekstury? HS

Lp. Wyglad i opis powierzchni nawierzchni
Nawierzchnia uboga w lepiszcze, np. mieszanki nailnerbitumiczne bardzg HS=>1,7

1 otwarte i mocno porowate

) Nawierzchnia uboga w lepiszcze, np. mieszanki raimerbitumiczne porowate 1,2<HS<1,7
Nawierzchnia wygtadzona, np. mieszanki mineralrtarbiczne o strukturze 0,8<HS<1,2

3 zamknitej bez wysikow lepiszcza
Nawierzchnia bogata w lepiszcze wykapa tendencje do wygiowania wysikéw 0,4<HS<0,8

4 lepiszcza lub zaprawy
Nawierzchnia bogata w lepiszcze, z tendgmir) pocenia lub z licznymi remontami HS<0,4

5 czastkowymi

1) Pomiar gfbokasci tekstury piaskiem kalibrowanym zostat podany @lzslenia tego parametru.

5.3.2.Ustalenie iléci grysow

Ustalenie rzeczywistej ifgi gryséw zaleca sidokon& zgodnie z opracowaniem ,Powierzchniowe utrwale@enaczenie ilici rozktadanego
lepiszcza i kruszywa” [4].

Ustalor, wg wymienionego opracowania sl gryséw dla podwdjnego powierzchniowego utrwademawierzchni naley skorygowd:
— dla pierwszej warstwy grysu 0 -5%,
— dla drugiej warstwy grysu 0 +5%.

5.3.3.Ustalenie ildci lepiszcza

Przy ustalaniu SSTatecznejsto lepiszcza dla kalego wydzielonego odcinka lub pasma ruchu changitigicego st jednorodnymi parametrami
nalery korzysta& z wlasnego diwiadczenia oraz z programu projektowania powierimhipch utrwalé ,Allogen” [8], ktory jest w posiadaniu dyrekcji
okregowych drég publicznych.

Mozna réwnie korzysta@ z zahcznika do niniejszej SST ,Projektowanie powierzawego utrwalenia. Wytyczne i zalecenia” pkt 5 [7].

5.4. Zapewnienie przyczepnizi aktywnej lepiszcza do kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawseze przysipi¢ tylko wéwczas, gdy przyczepfio aktywna kruszywa do wybranego
rodzaju emulsji okrdona zgodnie z normBN-70/8931-08 [3] bdzie wiksza od 85%.

Jeeli przyczepnét aktywna kdzie mniejsza od 85%, to naleja zwigkszyt przez ogrzanie, wysuszenie lub odpylenie kruszpezpdrednio
przed jego rozieniem na nawierzchni.

Przy stosowaniu do powierzchniowego utrwaleniayaim lepiszczy ni emulsja asfaltowa, przyczepidoaktywrny maozna zwikszy¢ przez
zastosowanie otoczonego kruszywa nagor

5.5. Warunki przystapienia do robét

Powierzchniowe utrwalenie moa wykonywg w okresie, gdy temperatura otoczenia nie jesgzai od +18C przy stosowaniu asfaltowej emulsji
kationowej i nie nisza nk +15°C przy stosowaniu innych lepiszczy.

Temperatura utrwalanej nawierzchni powinnd hig nizsza n +5°C przy emulsji asfaltowej i +2C przy innych lepiszczach bezwodnych.

Nie dopuszcza siprzystpienia do rob6t podczas opadéw atmosferycznych.

5.6. Odcinek prébny

Przed przyspieniem do robét, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca powinien wykofiadcinek prébny w celu:
—  stwierdzenia, czy spezprzewidziany do wykonywania robét spetnia wymagankreslone w pkt 3 niniejszej SST,
- sprawdzenia, czy dozowanasidepiszcza i kruszywaaszgodne z parametrami jakie zamierzauizymywa podczas robot.

Do takiej préby Wykonawca powiniertyt materiatléw oraz spetu takich, jakie bda stosowane do wykonania robot.

Odcinek prébny powinien By zlokalizowany w miejscu wskazanym przezzyniera. Wykonawca ni@ przysipic do wykonywania
powierzchniowego utrwalenia nawierzchni po zaakeephiu odcinka prébnego przezymiera.

5.7. Oczyszczenie istnigpej nawierzchni

Przed przyspieniem do rozkladania lepiszcza, nawierzchnia powiby dokladnie oczyszczona za pom@prztu mechanicznego spetniapgo
wymagania wg pkt 3. W szczegdlnych przypatik(bardzo die zanieczyszczenie) oczyszczenie nawierzchrinaavykong przez sptukanie wad(z
odpowiednim wyprzedzeniem dla wyscéeia nawierzchni - wane przy stosowaniu lepiszczy na gum).



5.8. Oznakowanie robot

Ze wzgtdu na specyfik rob6t przy wykonywaniu powierzchniowego utrwalenawierzchni, Wykonawca w sposéb szczegélny jesbmamzany
do przestrzegania postanowigawartych w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélnet k5.4, a dotycrych zasad zachowania bezpidtstera ruchu
drogowego w czasie prowadzenia robot.

Znaki powinny by odblaskowe, czyste i w razie potrzeby czyszczodeawiane lub wymieniane na nowe. Przgydu natzeniu ruchu, w razie
potrzeby, Wykonawca uzgodni i wprowadzi regufaciuch wahadtowy za pomgcsygnalizatoréwswiatet lub za pomac pracownikéw sygnalistow,
odpowiednio przeszkolonych.

Ruch drogowy odbywagy sk po wstpnie zagszczonym powierzchniowym utrwaleniu sprzyja utwiEndiu ziarn kruszywa pod warunkieig
predkos¢ ruchu krdzie ograniczona od 30 do 40 km/h.

W okresie pierwszych 48 godzin, a przy mniej sfagych warunkach atmosferycznych, w okresie od 3 ddé# od chwili wykonania
powierzchniowego utrwalenia, Wykonawca spowodujengzenie pydkosci ruchu od 30 do 40 km/h.

5.9. Rozktadanie lepiszcza

Rozktadana emulsja asfaltowa powinna posiadestpujaca temperatuy:
- emulsja K1-65 - od 40 do 80,
- emulsja K1-70 - od 60 do 65,
- emulsja K1-65MP - od 50 do 8D,
- emulsja K1-70MP - od 65 do %G.

Jezeli powierzchniowe utrwalenie jest wykonane na padojezdni, to ziczesrodkowe przy drugiej warstwie powinno dprzesunite od 15 do 30
cm, przy czym zalecane jest wykonanie powierzchagowutrwalenia na catej szergkojezdni w tym samym dniu.

Przy rozpoczynaniu skrapiania nawierzchni splpamitac, ze wiaciwg jednorodnéc i ilos¢ lepiszcza uzyskuje sidopiero po uptywie krotkiej
chwili od momentu otwarcia jego wyptywu. Zalece, siby w tym krétkim czasie lepiszcze wyplywato miusze papieru rozimne na nawierzchni.

5.10. Rozktadanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkladane réwnomiegnwarstwy w ilosci ustalonej wg pkt 5.3.2, nawiezo roztazonej warstwie lepiszcza, za pomoc
rozsypywarki kruszywa spetnigiej wymagania okidone w pkt 3.3. Odlegké pomidzy skrapiarly rozktadajca lepiszcze, a porusz@p sic za ni
rozsypywarl kruszywa nie powinna ldywigksza nt 40 m. Przy stosowaniu emulsji asfaltowej czas jgiiywa od chwili rozlégenia lepiszcza do chwili
roztozenia kruszywa powinien Bymozliwie jak najkrotszy (kilka sekund).

5.11. Walowanie

Bezpdrednio po roztgeniu kruszywa, ale nie poiej niz po 5 minutach nals przystpi¢ do jego watowania. Do watowania powierzchniowych
utrwalei najbardziej przydatnesvalce ogumione (walce statyczne gltadkie niealecane, gdymog powodowa miazdzenie kruszywa).

Dla uzyskania wkciwego przywatowania nmima przyj¢ co najmniej 5-krotne przgjie walca ogumionego w tym samym miejscu przy stkewo
duwzej predkosci od 8 do 10 km/h i przy$oieniu powietrza w oponach i ohgeniu na koto okrdonym w pkt 3 niniejszej SST.

Przy wykonywaniu podwéjnego powierzchniowego utemé, pierwsz warstwe kruszywa watuje gitylko wsepnie (jedno przéfie walca).

5.12. Oddanie nawierzchni do ruchu

Na swiezo wykonanym odcinku powierzchniowego utrwaleniabdag¢ ruchu naley ograniczy¢ od 30 do 40 km/h. Dlugd okresu w ktorym
nawierzchnia powinna léychroniona zaley od istniejcych warunkéw. Mge to by kilka godzin - jeeli pogoda jest sucha i gma, albo jeden lub kilka dni w
przypadku pogody wilgotnej lub chtodne;j.

Na og6t dobre zwizanie ziarn kruszywa uzyskuje: si czasie od 24 do 48 godz#wiezo wykonane powierzchniowe utrwalenie ey oddane
do ruchu niekontrolowanego nie wénéj, a wszystkie niezwizane ziarna zostanusungte z nawierzchni szczotkami mechanicznymi lub sdagmi
urzadzeniami do podénieniowego ich zbierania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakei rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do rob6t

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykénbadania lepiszcza i kruszywa i przedstawiyniki tych bada Inzynierowi do
akceptaciji.

Badania te powinny obejmowanszystkie whiciwosci lepiszczy i kruszywa okéone w pkt 2 niniejszej SST. W zakresie badaniazgpr
Wykonawca winien przedstaivaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw
Czgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania powierzchniowegavalenia podano w tablicy 6.
6.3.2.Badania kruszyw

Jezeli Inzynier uzna to za konieczne, #awosci kruszywa naley bada& dla kazdej partii. Wyniki bada powinny by zgodne z wymaganiami
podanymi w pkt 2.

6.3.3.Badania emulsji
Jezeli Inzynier nie ustali inaczej, to dla kdej dostarczonej partisfodka transportu) emulsji asfaltowej najebada:
- barwg,
-  jednorodné¢,
- lepkai¢ i indeks rozpadu.

Tablica 6. Cegstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw robét powierzchniowego utrwalenia

o . . Czestotliwos¢ bada.
Lp. Wyszczegdlnienie bada pomiaréw Minimalna liczba bada
1 Badanie wigciwosci kruszywa dla kzdej partii kruszywa
2 Badanie emulsji dla kazdej dostawy
3 Sprawdzenie stanu czys&tonawierzchni W sposobagity
Sprawdzenie dozowania lepiszcza przed rozgziem robot (odcinek prébny) i w przypadku
4 watpliwosci




Sprawdzenie dozowania kruszywa przed rozpoien robo6t (odcinek probny) i w przypadku
5 watpliwosci

Sprawdzenie temperatury otoczenia i o . )
6 nawierzchni codziennie przed rozpogziem robot

Sprawdzenie temperatury lepiszcza minimum 3 rezgmiag robocz

Pomiary szerokii powierzchniowego o
8 utrwalenia w 10 miejscach na 1 km

6.3.4.Sprawdzanie stanu czy$t nawierzchni

W trakcie prowadzonych robét Wykonawca powiniemasiza& stan powierzchni nawierzchni, na ktérej mac yykonane powierzchniowe
utrwalenie, zgodnie z pkt 5.2 oraz jej oczyszczergedne z wymaganiami zawartymi w pkt 5.7.

6.3.5.Sprawdzanie dozowania lepiszcza i kruszywa
Dozowanie ildci lepiszcza i kruszywa nafg wykonywa jak badania testowe, wedtug metod opisanych wamgvaniu GDDP [4].
6.3.6.Sprawdzenie temperatury otoczenia i nawierzchni

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia codziennych pomiaréw teatpe/ otoczenia i nawierzchni co do zgogioz wymaganiami
okreslonymi w pkt 5.5.

6.3.7.Sprawdzanie temperatury lepiszcza
Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia statych pomiaréw temperatyrigieza, co do zgodsoi z wymaganiami okidonymi w pkt 5.9.
6.4. Badania dotycace cech geometrycznych wykonanego powiernibwego
utrwalenia
6.4.1.Szeroké¢ nawierzchni

Po zakdczeniu robét, tj. po okresie piginacji, Wykonawca w obeckai Inzyniera dokonuje pomiaru szerakd powierzchniowego utrwalenia z
doktadndcia do + 1 cm. Szerok& nie powinna si rézni¢ od projektowanej wcej niz o+ 5 cm.

6.4.2.R6wnaGs¢ nawierzchni

Jezeli po wykonaniu robét przygotowawczych przed pawédniowym utrwaleniem, na istnigjej powierzchni dokonano pomiaréw réwnp to
po wykonaniu powierzchniowego utrwalenia pomiari¢analey wykona w tych samych miejscach i wedtug tej samej metatlyniki pomiaréw réwnéci
nie powinny by gorsze od wynikéw uzyskanych przed wykonaniem tobé

6.4.3.0cena wygldu zewntrznego powierzchniowego utrwalenia
Powierzchniowe utrwalenie powinng siharakteryzowajednorodnym wygldem zewgtrznym. Powierzchnia jezdni powinnadgdwnomiernie
pokryta ziarnami kruszywa dobrze osadzonymi w legzs, tworacymi wyrazng grulbs makrostruktug. Dopuszcza gizloty kruszywa rzdu 5%.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru rob6t
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®QWymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego podwéjnego powierzaivego utrwalenia.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogéine” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagirojektows, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytysv

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatriei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fjednego metra kwadratowego) podwéjnego powierimstego utrwalenia nawierzchni obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robét,
— transport i skladowanie kruszyw,
- transport i skladowanie lepiszczy,
— dostawe i prag sprztu do robot,
- przygotowanie powierzchni nawierzchni do wykongwaavierzchniowego utrwalenia,
— prace projektowe przy ustaleniudt materiatow,
—  podwadjne roztaenie lepiszcza,
—  podwdjne roztéenie kruszywa,
- walowanie,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniez

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamaoaawierzchni drogowych

2. PN-C-04014 Przetwory naftowe. Oznaczanie lépkwozgkdnej lepkdciomierzem Englera
3. BN-70/8931-08 Oznaczenie aktywnej przyczépnlepiszczy bitumicznych do kruszyw

10.2. Inne dokumenty

4. Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczenigdiorozkladanego lepiszcza i kruszywa. Opracowaalecane przez GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-
551/5/92 z dnia 1992-02-03.

5. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfeé Em-94. IBDIM, Warszawa 1994.

6. Wytyczne techniczne oceny jalad grysow izwiréw kruszonych produkowanych z naturalnie rozaiobego surowca skalnego przeznaczonych do
nawierzchni drogowych. MK-CZDP 1984.

7. Zalcznik do SST - ,Projektowanie powierzchniowego atlenia. Wytyczne i zalecenia”.

8. Program projektowania powierzchniowych utrweléllogen”.



D - 06.03.02 NAPRAWA POBOCZY GRUNTOWYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
naprawg poboczy gruntowych w zwigzku z Przebudowa drogi gminnej nr 191249 C w miejscowosci Zdzistawin o dtugosci 1439 mb etap II.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét w zwigzku z
Przebudowg drogi gminnej nr 191249 C w miejscowosci Zdzistawin o diugosci 1439 mb etap Il

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia rob6t zwanych zwykonaniem i odbiorem naprawianych poboczy
gruntowych, w zakresie:
a) naprawy lokalnie uszkodzonych poboczy,
b) profilowania i uzupetniania zaren poboczy,
c) scinania zawyonych poboczy lub wykonania rowkéw odptywowych grzewy.one pobocze.

Profilowanie i zagszczanie poboczy z lokalnym uzupetienieth 259,00 i

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - e korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymasii pojazdu, umieszczenia wdzer bezpieczastwa ruchu i
wykorzystywana do ruchu pieszych, stoa jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchnikenana z gruntu odpowiednio wyréwnanego i
uksztaltowanego w profilu poprzecznym i paditym oraz zagszczonego.

1.4.2.D0kop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pol@ne poza pasem drogowym.

1.4.3.0dkad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odweie) gruntu pozyskanego w czasiginania poboczy, a nie wykorzystywanego do ich
uzupetnienia.

1.4.4 wskanik zagszczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okina wg wzoru:
Py Py

Is=

gdzie: [ gstasé objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu (Mgfhn
pds—maksymalna ¢ptai¢ objetosciowa szkieletu gruntowego (MgAnprzy wilgotndci optymalnej, okrélona w normalnej prébce Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [1], stzaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgadneem BN-77/8931-12 [6].
1.4.5.wskaznik réznoziarnistéci - wielkosé charakteryzujca zagszczalnéé gruntow niespoistych, okiina wg wzoru:
U = dho/ dho

gdzie: do - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgr(mm)
dho - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgr(mm).

1.4.6.Mieszanka optymalna - mieszanka gruntu rodzimeigmym gruntem poprawiagym sktad granulometryczny i wieiwosci gruntu rodzimego.

1.4.7 .Pozostate oksgenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjarpodanymi w SST D-M-00.00.00
+,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycice rob6t
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotycrce materiatow
Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudew SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow stosowane na uzupetnieniapoczy

2.2.1.Grunty

Na uzupetniania poboczy mpgy¢ stosowane:
= rozdrobnione skalty,
= zwiry i mieszanki, wg PN-B-11111 [2],
- piaski, wg PN-B-11113 [3],

- zuzle wielkopiecowe wg PN-B-23004 [4] i innauzle metalurgiczne ze starych hatd (nierozpadowepmnisaiarniste lub gruboziarniste po uprzednim
rozdrobnieniu oraz zbadaniue nie zawieraj zadnych elementéw szkodliwych déaodowiska naturalnego. Zaleca sitosowaniezuzli, ktérych okres
sktadowania wynosi co najmniej 2 lata.

2.2.2 .Mieszanka gliniasto-piaskowa

Do uzupetniania poboczy me byt stosowana optymalna mieszanka gliniasto-piaskovearmwym skfadzie uziarnienia wedtug tablicy 1. ywa
uziarnienia mieszanki powinna posiddaiarnienie cigte i leze¢ w obszarze ok&onym na rysunku 1.

Tablica 1. Ramowy skiad uziarnienia optymalnej mégi gliniasto-piaskowej



Lp. Wihasciwosé Wymagania
1 Zawartd¢ frakcji zwirowej (powyzej # 2 mm), 9 od 0 do 10
2 Zawarta¢ frakcji piaskowej (od 0,05 do 2,00 mm) od 70 do 85
3 Zawarta¢ frakcji pytowej (od 0,002 do 0,05mm), od 12 do 23
4 Zawarta¢ frakcji itowej (powyzej 0,002 mm), ¢ od3do7
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Rys. 1. Obszar uziarnienigptymalnej mieszanki glinias-piaskowej

2.2.3.Mieszanka gliniastawirowa

Optymalna mieszanka gliniast@sirowa powinna mié ramowy skfad uziarnienia wg tablicy 2, a jej krawziarnienia powinna posiad

uziarnienie cigte i leze¢ w obszarze ok&onym narysunku 2.

Tablica 2. Ramowy sktad uziarnienia optymalnej méeki gliniast-zwirowej

Wymiary oczek kwadratowych Przechodzi przez sito, %
sit (mm) na warstw dolm na warstw gorr
40 - 100 - -
20 100 70 - 100
2 90 30 90 40
0,05 25 10 25 10
0,002 7 4 7 4
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Rys. 2. Obszar uziarnienia optymalnej mieszankiigsitc-zwirowej

2.2.4 Mieszanka gruntéw z kruszywami odpadow
Do uzupetnienia poboczy moa réwnie stosowé mieszank gruntu pobocza
- odpadami kruszywa tamanego (frakcji od 0 do 4; @b ®; od (do 12; od 0 do 16 mm),

= zuzlami paleniskowymi hutniczymi po zakczeniu procesu ich rozpadu (frakcja od 0 do 31,3.

2.2.5.Destrukt z frezowania nawierzchni bitumiczn
Do uzupetnienia poboczy moa stosowéadestrukt o granulacji od 0 do 16 n
2.3. Wymagania dla gruntéw i mieszanek

Materialy wyszczegdlnione w pktach od 2.2.1 do2gbwinny mi€ odpowiednio zrénicowane frakcje, a ich wskaik réznoziarristosci powinien

spetnig@ warunek wyraony wzorem:
U=ds/ =25

O ile nie przewidziam tego inaczej w SST, przydatdomateriatu Wykonawca powinien sprawélna odcinku probnym i uzyskagod; Inzyniera
na zastosowanie tego materiatu.

2.4. Woda
Nalezy stosowé wod; odpowiadajca wymaganiom PI-B-32250 [5]. Bez badalaboratoryjnych mazna sosowa pitna wode wodocihgowa.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycece spratu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano \ SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania robét
Wykonawca przygpujacy do naprawy poboczy gruntowypowinien wykaza sic mozliwoscia korzystania z nagpujacego sprztu:
- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych do ewetinego spulchnienia grunt¢
= réwniarek do profilowania przekroju poprzecznegbguzy
- $cinarek poboczy,
- ladowarek czotowych i chwykawych do zatadunku grun
= walcéw statycznych gtadkich i ogumionych wielokomh lub walcéw wibracyjnych do 5 tc
- plytowych zagszczarek wibracyjnych,

= przewanych zbiornikéw na wogwyposaonych w uradzenia do réwnomiernego i kontrolowgo rozpryskiwania wody oraz w pompy
napetniania zbiornikéw wexl

- szczotek mechanicznych.
4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2.Srodki transportu do wykonania robét

Do wykonania robét Wykonawca zapewni dowosnedki transportowe (np. samochody skrzyniowe, sdradg samowytadowcze lubagniki z
przyczepami). Preferuje¢sstosowanigrodkéw transportowych samowytadowczy



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zatazenia ogodlne

Pobocza stanowiboczne oparcie dla nawierzchni i powinny zapewsiaybkie odprowadzenie wody z jezdni i poboczy. \Wgwna kravedz
pobocza i zewgtrzna krawedz jezdni powinny stanowijedr lini¢, a spadek poprzeczny poboczy gruntowych powinignvi¢kszy od spadku poprzecznego
jezdni, np. 0 2%. Pochylenie podhe poboczy powinno léyzgodne z pochyleniem podiwym jezdni.

Poboczezle utrzymane, nieréwne, z #duiloscia kolein i zanten, ze znacznymi ubytkami gruntu, stanowi nie tyllagmvenie dla ruchu, lecz
réwniez przyspiesza uszkodzenia podbudowy i nawierzchni, a pozak widciwego odptywu wody - nawadnia korpus drogowy iidamanosé konstrukcji.

W wielu przypadkach pobocza wykorzystywane w sytuacjach awaryjnych przez pdyazv zwhzku z czym ich nénos¢ powinna umaliwiaé
przenoszenie obgien na nie wywieranych.

Remont poboczy stajegskonieczny ju przy ich zanieniu wikszym od 5 cm i zawgniu powodujcym zatrzymanie wody na jezdni.

5.3. Przygotowanie poboczy do naprawy

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca jest zobgrany, w zalgnosci od charakteru wykonywanej naprawy, dokéina

a) usunicia z naprawianych powierzchni zanieczysictakich jak gajzie, kamienie, ficie z drzew, skoszenia trawy i chwastéw, a w ragj&onywania
scinki poboczy, réwnig pachotkéw hdz innych elementéw, ktérych usgnie czasowe nie spowoduje zagraia dla bezpiectstwa ruchu drogowego.
Usunizcie pachotkéw, stupkéw kilometrowych, hektometrolwytp. lub innych elementéw Wykonawca uzgodni zylmierem,

b) wyznaczenia szerokoi pobocza i ustalenia kragzi korony drogi,

c) odwodnienia naprawianych powierzchni w przypadkuiestdzenia zastoisk wodnych, przez wykopanie rowkdwadniagcych,

d) spulchnienia powierzchni lub rozdrobnienia darninprzypadkach nieziolnych przy wykonywanitgcinki poboczy,

e) spulchnienia powierzchni poboczy nalgbkas¢ od 2 do 3 cm przy ich uzupetnianiu dla dobregoazemia warstw,

f)  spryskania wogl powierzchni naprawianych w przypadku nadmiernighego gruntu poboczy.

5.4. Naprawa lokalnie uszkodzonych poboczy

W celu dokonania naprawy lokalnych zggén w poboczach Wykonawca wykona ngstjace roboty:
a) dokona spulchnienia gruntu w miejscu naprawy raajai¢ od 2 do 3 cm (w obrysie uszkodzenia) oraz (w paelqu koniecznéci) dokona nawilgocenia
gruntu podtaa,
b) wypetni ubytek gruntem oraz dokona jego gagzenia wibratorami ptytowymizado uzyskania wskaika zagszczenia okrdonego wg BN-77/8931-12
[6], co najmniej 0,98 maksymalnego zagczenia wg normalnej préby Proctora, zgodnie zZBP04481 [1],
c) wyréwna naprawiane miejsce do spadku poprzecznggdrego ze spadkiem istnjeggo pobocza.
Do napraw poboczy Wykonawca powiniezyél jeden z materiatlow wyszczegdlnionych w pkcie 2yty grunt do naprawy powinien posiada
wilgotnos¢ optymaln i by¢ zaakceptowany przezdyniera.

5.5. Wykonanie uzupetnienia i profilowania poboczy

Przed przyspieniem do wykonania uzupetnienia poboczy Wykonawgkona czynnéci okreslone w pkcie 5.3 niniejszej specyfikaciji.

Na uzupetnienie poboczy Wykonawcayje gruntéw opisanych w pktach od 2.2.2 do 2.2Zgodnionych z laynierem. Wywany grunt powinien
posiadé optymalrn wilgotnosé.

Grunt powinien by réwnomiernie rozktadany na catej szer&tiopobocza oraz profilowany do wymaganego spadkurzezznego za pomec
réwniarek.

Zag;szczenie gruntu o optymalnej wilgotimd powinno by dokonywane za pomaawalcéw, ktérych rodzaj Wykonawca uzgodni zynierem.
Zaggszczenie gruntu nalg prowadzé od krawedzi poboczy w kierunku kragdzi nawierzchni. Zagszczona powierzchnia powinna doydwna, posiada
jednakowy spadek poprzeczny zgodny ze spadkienvaaymn oraz nie posiadasladow kot od walcow. Wskanik zag:szczenia uzupetionych poboczy
powinien by zgodny ze wskanikiem zagszczenia podanym w pkcie 5.4.

5.6.Scinanie zawyzonych poboczy

Przed przyspieniem ddcinania poboczy Wykonawca wykona czygciokreilone w pkcie 5.3 niniejszej specyfikacji.

Wykonawca wykondcinanie poboczy za pomgdcinarek poboczy lub réwniarek (mwa wyc tez innych maszyn, jak np. koparek fregzeych,
tadowarek, spycharek).

Samojezda scinarky poboczy prag nalezy wykona nastpujaco:

= maszyna kompleksowsgrina pobocze (frezerlimakowym), taduje urobek przefwikiem tamowym nasrodek transportowy i oczyszcza nawierzeghni
szczoth, zgarniagc resztki gruntu na pobocze,

= nastpuje zagszczenie gruntu walcem statycznym gtadkim, ogumieiyb wibracyjnym.
Samojezds lub doczepa réwniarky, najczsciej scinanie pobocza nima wykona nasgpujaco:

= przy pierwszym przégiu rowniarki, pravw strory drogi, z lemieszem ustawionym ukie, nastpuje odktadanie urobku wzdtkrawdzi jezdni,
= urobek zostaje zebrany tadowarkatadowany na samowytadowcagdek transportu i wywieziony poza elbrobot,

= przy drugim przejciu réwniarki nasfpuje rozplantowanie pozostéé gruntu po pracy tadowarki,

- pobocze zagszcza si walcem (jak pacigciu poboczdcinarks),

— jezdnk oczyszcza giszczotlh mechaniczag, np. zawieszanna cagniku.

W poblizu przeszkéd na poboczu, utruda@jch prag sprztu mechanicznego (np. przy drzewach, znakach drgglowbarierach ochronnych, nie
usunitych na czas rob6t pachotkach itp.), wszystkie deotoboty, zwizane z&cinaniem poboczy - natg wykona: recznie.

Przy niewielkim zakresie robét, poboczezmascina recznie, stosujc do tego celu oskardy i topaty. W ogisich od 5 do 10 m nadg wykona
bruzdy, nadajc im ustalony spadek poprzeczny przy pomocy odpdmiegio szablonu i libelli. Odcinki pobocza guizy bruzdami mizna $cinat ,na oko”.
Krawedz pobocza i skarpy natg przych¢ do linii wedtug wycagnietego sznura.

Przy $cinaniu poboczy naly sprawdza ich réwnd¢ oraz wykona ich zagszczenie do wymaganego wgkika, okrélonego w pkcie 5.4. Przy
zag:szczeniu grunt powinien mievilgotnas¢ optymaln.

Nadmiar gruntu uzyskanego geinania poboczy naty odwiez¢ poza torowisko drogoweghz wykorzysté do pokrycia ubytkéw w skarpach lub
poboczach (np. na wkszych spadkach). dlemateriat uzyskany zécigcia poboczy mge zawierd srodki chemiczne do zwalczanddiskosci zimowej oraz
zanieczyszczone pyly z jezdni, woéwczas powinieé fiatychmiast umieszczony:

= na wysypisku publicznym lub sktadowisku wtasnynzadzonym zgodnie z warunkami wydanymi przezéieiave wiadze ochronyrodowiska,

= w zagtbieniach terenu pofonych na niegytkach albo w innych miejscach, gdzie powoli zmotracé swoje szkodliwe wkiwosci w sposéb nie
zagraajacy srodowisku.
Spos6b i miejsce wywozu materiatu, uzyskaneggcir@nia poboczy, powinny byokreslone w SST i zaakceptowane przezyimiera.
5.7. Wykonanie rowkéw odptywowych w zawyonych poboczach

Rowki odptywowe (odwadniage) w poprzek pobocza wykonuje,sydy:



— istnieje dorana potrzeba usuggia lokalnych zastoisk wodnych na jezdni lub zapmdmia splywania wody wzdhdrogi, na pograniczu jezdni i
zawyzonego pobocza,

= nie przewiduje siw najblizszym czasie catkowitéginki zawyzonego pobocza.

Rowki odplywowe wykonuje siw miejscach pozwalagych na szybki i skuteczny splyw wody z jezdni, gtopadle lub ukéinie do krawdzi
nawierzchni. Przekrdj poprzeczny rowka powiniert tigdjkatny lub trapezowy. Dno rowka powinno rdi@ochylenie podine, co najmniej 1%. Rowki
wykonuje s¢ recznie przy ayciu oskardow i topat.

5.8. Roboty wykaiczeniowe

Po wykonaniu rob6t okéenych w pktach 5.4, 5.5 i 5.6 Wykonawca jest zol@any do usurcia gruntu ze skarp, §& w trakcie robét grunt
zostat tam przesugty oraz do ustawienia, usghych na czas rob6t, pachotkdw lub innych elementéajdujcych s¢ na poboczu przed rozpaezem robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do rob6t

Przed przyspieniem do robdt Wykonawca jest zobarany do przeprowadzenia badgruntéw proponowanych dozycia na uzupetnienia
poboczy oraz opracowania skladu mieszanki optymabmeyskanie akceptacji #tyniera.

6.3. Czstotliwosé i zakres badai i pomiaréw
W czasie rob6t Wykonawca jest zobarany do:
= badania uziarnienia mieszanki optymalnej co najjmaie dziennie,
- badania wilgotnéci gruntéw i mieszanki optymalnej co najmniej razeshnie,
— badania wskanika zagszczenia gruntu co najmniej dwa razy na 1 km uzigeych scinanych poboczy,
= pomiaréw spadkéw poprzecznych co najmniej dwa rez$00 m,

= pomiaréw réwnéci podhuznej i poprzecznej poboczy co 50 matdtmetrovy.
Dopuszcza ginastpujace tolerancje:

- spadkow poprzecznych 1%, przy czym spadek pobocza niezendy¢ mniejszy od 4% i wikszy od 7%,
- dla pomiaréw réownéci podhwznej i poprzecznej - préwit maksymalny pod tatnie mae przekroczy 15 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M@O0M, Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows wykonanych robét na poboczach jedt(metr kwadratowy) wykonanych robét.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-@0®,Wymagania ogéine” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i wymaganiamizimiera, j&li wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daty wymkzytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rhrob6t przy naprawie poboczy obejmuije:
a) przy lokalnych naprawach poboczy:

= oznakowanie rob6t,

- przygotowanie podim,

= dowdz gruntu,

= rozlozenie gruntu w miejsce uszkodzenia,

= zagszczenie gruntu i wyréwnanie powierzchni,
- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych,

= roboty wykaiczeniowe,
b) przy uzupetnianiu poboczy:

= oznakowanie rob6t,

-  przygotowanie podim,

- dowo0z gruntu,

= rozcielenie gruntu i jego wyprofilowanie zgodne z dolantacy,
- zagszczenie poboczy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych,

= roboty wykaiczeniowe,
c) przyscinaniu poboczy:

- oznakowanie robét,



przygotowanie podima,
wykonaniescinki poboczy,
odwdz nadmiaru gruntu,

zagzszczenie poboczy,

przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych,

roboty wykaiczeniowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1
2.
3.
4

o0

PN-B-04481:1998
PN-B-11111:1996
PN-B-11113:1996
PN-B-23004:1988

PN-B-32250:1988
BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Badania prdrektu

Kruszywa mineralne. Kruszywairahe do nawierzchni drogowychwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywaurghe do nawierzchni drogowych; Piasek

Kruszywa mineralne. Kruszywa ucszhe. Kruszywa zzuzla wielkopiecowego
kawatkowego

Materiaty budowlane. Woda dobétv i zapraw

Oznaczanie wskika zagszczenia gruntu.
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